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Introduzione.

Questo è un programma utile a periti e/o ingegneri meccanici che hanno bisogno di determinare quale motore brushless e quale riduttore di velocità è necessario per mettere in movimento le guide lineari a cinghia. Tali guide sono impiegate, per esempio, per sviluppare navette per macchine e manipolatori; in figura 1 è mostrato un esempio di tali tipi di guide.
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Figura 1.

ATTENZIONE: Questo programma è stato scritto per HP48G/GX. Sebbene il programma sia stato testato, l’autore non fornisce garanzie sul funzionamento e nemmeno sull’esattezza dei dati calcolati. Chi esegue l’installazione lo fa a suo rischio e pericolo.

Installazione.

Decomprimere il file MT.ZIP file in a una cartella sul PC; all’interno si trovano versioni per diverse lingue del programma MT:

MTITA.LIB : versione italiana

MTENG.LIB : versione inglese

Selezionare quella che si preferisce e copiare l’intera libreria nel calcolatore HP48; per esempio, copiare la libreria MTITA.LIB e installarla.

Esecuzione del programma.

Una volta installata la libreria, mandare in esecuzione il programma MT per effettuare il calcolo. Il programma richiede i seguenti dati in ingresso:

Corsa (espressa in mm): indica la massima corsa che si vuole far percorrere al carro mobile;

Tempo (espresso in secondi): indica il tempo necessario al carro per percorrere la corsa;

Massa (espressa in kg): indica il carico dal movimentare posto sul carro;

Diametro della puleggia (espresso in mm): indica il diametro delle pulegge su cui ingrana la cinghia dentata.
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Figura 2.

Al momento il calcolo della coppia è basato sull’ipotesi che il profilo di velocità sia triangolare.

La seconda fase di immissione dati prevede che siano richiesti i seguenti dati:

Coefficiente di attrito (numero puro): indica l’attrito tra le parti mobili della guida;

Coppia resistente della cinghia (espressa in Nm): indica la coppia necessaria per vincere la resistenza all’avanzamento offerta dal sistema meccanico pulegge-cinghie senza l’azione del motore. In altre parole, ciò significa lo sforzo che deve essere applicato al carro per muoverlo a mano.
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Figura 3.

Dopo aver immesso i dati, il programma espone i risultati del calcolo:

Velocità (espressa in m/s): velocità rettilinea massima raggiunta del carro;

Accelerazione (espressa in m/s2): accelerazione rettilinea massima del carro;

Coppia motrice (espressa in Nm): coppia motrice che è necessario applicare alle pulegge motrici in presenza del carico specificato.
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Figura 4.

Poi vengono forniti i dati sul riduttore:

Rapporto di riduzione (numero puro): rapporto di riduzione necessario per l’eventuale (consigliato) riduttore meccanico interposto tra motore e guida.

[image: image6.png]RIDUTTORE MECCAMICO

Rapporto _di_riduzione
758

SA5FI14E2






Figura 5.

Ed infine, ecco i dati del motore brushless da impiegare:

Inerzia del motore (espressa in kg cm2): scegliere un motore brushless con un’inerzia di rotore che soddisfi la relazione JM1< J motore [kg cm^2] < JM2

Coppia motrice (espressa in Nm): scegliere un motore brushless in grado di sviluppare una coppia motrice pari al valore indicato (ovviamente si intende il caso di motore e riduttore).
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Figura 6.

I dati di output sono sempre visualizzabili premendo il tasto RISULTATI; tali dati sono comunque conservati nella directory MT.ITA che il programma a provveduto a creare.

Contributi.

A questa prima versione del programma MT ne seguiranno altre (vedi paragrafo sottostante). Sono comunque apprezzate segnalazioni di bachi e richieste di migliorie al mio indirizzo di posta elettronica. Ringrazio anticipatamente anche tutti quegli utenti di MT che mi faranno sapere di aver installato ed utilizzato tale programma.

Release e caratteristiche.

Versione 1.00 27 marzo 2000

· Supportate solamente le guide lineari a cinghia.

· Disponibili solo la versione italiana e inglese (a breve saranno disponibili anche le versioni in Francese, Spagnolo e Tedesco).

· Implementata solamente la corsa orizzontale.

· Supportato solo il profilo triangolare di velocità.

Paolo Rognoni.
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