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1. Descripcion del programa:

Este es un excelente programa en System Rpl para € andisis de vigas estética e
inestéticamente determinadas, € cua presenta un ambiente comodo y sencillo para la
entrada de datos. El programarediza el andisis de cortantes, momento flexionante, angulo
de deflexion y deflexion de una viga, y los resultados se amacenan en un directorio
[lamado viga.tem que se regenera cada vez que se gjecuta e programa. Ademas se crea un
directorio Ilamado viga.dat, en & que se ubican |os datos grabados.

| 2. Instalacién del programa:

Transfieralalibreriaa calculadoray cologuelaen lapila

Introduzca el nimero del puerto donde deseainstalar lalibreria ( por ggemplo 0)

Presione STO

Reinicie la caculadora (presione ON y C simultdneamente) 0 apague y encienda la
calculadora

Elimine la variable que contiene la libreria (Esto es para ahorrar memoria ya que €
programa esta residente en e puerto)

\ 3. Funcionamiento del programa:

Es el comando que gecuta el programa

Opciones de funcionamiento del programa

Informacion acerca del autor




L as opciones de funcionamiento del programa son:

Si est4 activado gecuta € programa un poco mas rgpido y en e momento del
procesamiento apaga €l display de la calculadora

Si esta activado redlizalas gréficas més rapido, ya que usa dos pixeles por punto

Si esta activado muestra las condiciones de frontera en los diagramas

Permite cambiar €l sentido delos gesparaM y V

Si esta activado chequea inconsistencias que puedan haber en las dedlizaderas y
pivotes. Si no esta activado en e caso que haya una inconsistencia en agun
punto, procede de la siguiente forma: s e flag 10 esta activado (10 SF) los
pivotes y dedizaderas se ubicardn a la izquierda de la carga 0 apoyo, y en caso
contrario se ubicardn ala derecha

Aceptar |as opciones establecidas

El programa se g ecuta con el comando VIG, y muestra la siguiente pantalla

Abrir Datos guardados

Nuevos Datos

Sale del programa

Si escoge abrir datos guardados, aparecera una lista con todos los archivos disponibles, a
partir de esta version 4.0 los datos seran guardados como una libreria de datos, por lo tanto
no se podran editar directamente ni serén compatibles con las anteriores versiones. (el
programa siempre guardara los datos de la Ultima viga calculada en un archivo llamado
DATOS), o de lo contrario si escoge la opcion de nuevos datos € programa pedira la
siguiente informacion:

Longitud de la viga: Longitud total de laviga, s posee apoyos intermedios, estos
Se ingresaran posteriormente.




Rigidez de la viga ExI (Mdédulo de easticidad por la Inercia de la seccidn
transversal de la viga): S solo estd interesado en e estudio de diagramas
momentos y cortantes, puede ingresar e valor de 1 a esta variable, y no considerar
los resultados de éngulos y deflexiones en las condiciones de frontera que se
muestra en las reacciones, ni considerar los diagramas de angulo de deflexion, y
deflexion de laviga. S para ingresar € dato necesita realizar una operacion previa,
debe ingresarlo entre comillas simples, gemplo "2.1E6*1250".

Condicién defronterainicial delaviga

Condicion inicia delaviga: Pivotada

......

Condicion inicia delaviga Empotrada

Condicion inicial de la vigas Empotrada y le pedira la deflexion y € angulo de
deflexion inicid delaviga

......




Condicién defronterafinal delaviga

Condicion final delaviga: Pivotada

Condicion fina delaviga: Pivotaday le pedirdladeflexion final delaviga

Condicion final delaviga: Empotrada

Condicion fina de la vigas Empotrada y le pedira la deflexion y € angulo de
deflexion final delaviga

Condicion fina de laviga: Extremo libre

A continuacién aparecerd la siguiente pantalla:

Menu de pivotes, deslizaderas y soportes

Menu de cargas

Abrir documento guardado

Informacion de las propiedades de la viga y de las condiciones de frontera
inicia y final, con este comando es posible cambiarlas en cualquier momento

Menu de edicion de las cargas

Procesar |os Datos




Menu de pivotes, deslizaderas resortesy soportes

Apoyos intermedios:
Una lista con la ubicacién de los apoyos intermedios de la viga

Deflexidn en los apoyos inter medios:
S ya se ingresd una lista de los apoyos intermedios, con este comando es
posible ingresar una lista de las deflexiones en cada apoyo

Pivotes:
Unalista con la ubicacion de los pivotes de la viga (Momento=0)

Dedlizaderas:
Una lista con la ubicacién de las dedlizaderas de la viga (Cortante=0)

ResortesLineales:
Una lista con la ubicacion de los resortes y posteriormente una lista con la
constante de deformacion de |os resortes

Resortes Circulares:
Una lista con la ubicacion de los resortes y posteriormente una lista con la
constante de deformacion de los resortes

Se devuelve a menu anterior

Menu de cargas

Carga puntual:
Vaor delacarga, positivo hacia abajo
Posicion en donde esta aplicada la carga puntual

M omento:
Vaor del momento, Positivo en sentido horario
Posicion en donde esta aplicado € momento

Cargadistribuidalineal:
Vaor delacargainicia, positivo hacia abajo




Posicion en donde esta aplicada la cargainicia
Vdor de lacargafina, positivo hacia abajo
Posicion en donde esta aplicada la carga final

- Carga distribuida polinomial:

Vector que representa los coeficientes del polinomio de la carga
distribuida. El polinomio se puede ingresar usando las coordenadas
absolutas (@ inicio de la viga) o utilizando coordenadas
relativaclllEs® en donde e ge Y comienza en € inicio de la carga
distribuida

Posicion en dondeiniciala carga

Posicion en donde finaliza la carga

- Se devuelve a ment anterior

Menu deinformacion delaviga

Editae valor de El
Editael valor de lalongitud

Edita las condiciones de fronterainicia y fina

Se devuelve a menu anterior




Menu de edicion de las cargas

Pasa ala carga anterior

Pasa ala cargasiguiente

Eliminala carga que esté dibujada
Editalos datos |a carga que esta dibujada
Se devuelve al menu anterior

| 4. Resultados

Los resultados son presentados en directorios separados, a continuacion se muestra la
descripcion de cada una de las variables:

Andlisis de cortantes

Andlisis de Momento flexionante

Andlisis del Angulo de deflexion

Andlisis de Deflexion

Lista con las reacciones y condiciones de frontera
Imagen de estado de cargas de laviga

Los directorios V, M,q, Y presentan |os objetos que se describen a continuacion:



Evalta la funcién (V, M, g, Y) a una distancia X de la viga. La funcién espera que en la
pila halla un nimero real, de lo contrario sefiala error.

(11 x -> 1: f(x))

Diagrama de la funcion (V, M, q, Y)

( > )

Punto méximo de la funcion (V, M, q, Y)

( > 1: (Xmax, fmax))

Punto minimo de la funcién (V, M, q,Y)

( -> 1: (Xmin, fmin))

Lista de las ecuaciones algebraicas que definen la funcion (V, M, q, Y) a diferentes
rangos de la viga. El comando ejecuta el editor de ecuaciones interno de la calculadora
y al final retorna en la pila la lista de ecuaciones en todo el rango de la viga.

( > 1 {{XIX<X2 I} {X2<X<X3’ £2(x)'}
[“X3<X<XA" f3(X)} {“XA<X<XE" FAX)} ... })

Regresa al menu principal

( -> mend{V M 0 Y REACCIONES FIG})

NOTA

Las ecuaciones y gréficas son representadas utilizando un sistema de coordenadas siguiente:

A

V.M,q,Y

______________________

Pero es posible cambiar la orientacién de los ejes para V y M, desde las opciones del programa




‘ 5. CARACTERISTICAS DEL PROGRAMA

Pl at af or ma: Hp48G G+ &x
# Libreria: 1197
Checksum B684 h

Byt es: 23968. 5

| 6. CONTACTO

Edwin Cdrdoba

Calle 28 #9-68 Lagos 1

Bucaramanga Colombia
<ecordoba74@yahoo.com>
<http://www.geocities.com/ecordoba74>




