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I / Introduction :

Fx est un programme d’étude de fonction. Le programme est constitué d’un seul code, non éditable. ATTENTION : le programme ne fonctionnera qu’avec la nouvelle super rom 1.19 et les suivantes.

Le programme ne prend qu’un argument sur la pile : une fonction de x. Le programme retournera, après un bon moment quelques informations sur cette fonction. Ces informations sont plus complètes que celles données par TABVAR.

Si vous trouvez des moyens pour améliorer ce programme en l’accélérant, en lui donnant de nouvelles fonctionnalités, ou en le raccourcissant, contactez moi. Ce programme est, je pense, le premier du genre sur hp49, et c’est même le premier du genre sur la série hp48. J’espère que vous l’apprécierez et que vous ne le trouverez pas trop lent.

Pendant le calcul, le programme affichera un écran d’information sur ce qu’il est en train de faire ( ça permet de l’arrêter si il reste trop longtemps à faire le même truc : ça veut dire qu’il n’y arrive pas… Trop longtemps, ça dépend bien sur de la complexité de la fonction ; je vous rappelle toutefois que parfois, le CAS bloque si le calcul est trop complexe, comme par exemple la simplification de la deuxième dérivée d’une fonction qui était elle même énorme ) ; ça permet aussi de passer le temps, et de se dire qu'on est pas le seul a ramer lors d'un contrôle...


A propos de la lenteur du programme, je tiens à préciser qu’il est difficile d’imaginer, tant qu’on a pas essayé de programmer ce genre de truc, le nombre de tests conditionnels qu’il faut réaliser pour ne pas produire d’erreurs. Les résultats de le hp peuvent en effet ne pas convenir au programme pour de multiples raisons ( ex : solution avec v/(-1) lorsque on calcule les zéros, DOLIST peut ne pas retourner d’arguments dans certains cas, il faut tester si telle ou telle liste est vide avant de faire DOLIST ). De plus, il faut tout le temps tester si les résultats que l’on obtient appartiennent bien au domaine donné par DOMAIN ( exemple : les zéros des dénominateur sont utilisés pour trouver les asymptotes, mais il faut avant être sur qu’ils appartiennent bien au domaine de f etc… ). Ensuite, il faut prendre en compte les fonctions périodiques, qui entrainent inévitablement la présence de constantes dans les résultats, d’ou l’impossibilité de faire un ->NUM etc… Bref, c’est un véritable casse tête chinois. Enfin bon, maintenant, la plupart des variables sont en locales ( pas en globales ), on gagne donc 1 seconde environ par stockage ( ça dépend de la place mémoire ). Ainsi, on gagne 1 minute pour l’étude de la fonction cosinus, et pour la fonction d) du chapitre suivant, on gagne 75 secondes !

Comme d’habitude, je vous conseille de sauvegarder votre ram avant d’exécuter le prog, car bien qu’il soit en RPL, on n’est jamais à l’abri d’un Try To Recover Memory. Si vous jamais vous avez la mauvaise surprise d’en endurer un, oubliez votre rancœur et mailez moi les conditions de crash pour que je puisse parer au plus vite à ce problème.

© Frédéric Saverot 2000 : j’inclus néanmoins le source pour que vous puissiez l’améliorer si ça vous dit.


Installation : envoyer le prog sur la calculette : il n’y a pas de manip spéciale à faire car fx est un simple variable.


Si vous appuyez sur ON pendant que le programme fonctionne, le programme s’arrêtera, mais vous devrez supprimer manuellement toutes les variables utilisées par le programme : bonne chance.


Réglages de la machine : vous devez être en mode rigoureux, exact, réel, vous ne devez pas être en mode pas à pas, la variable de la fonction est nécessairement x, je suggère que vous soyez en mode : affichage horizontal des listes, ->GROB en plusieurs lignes, et affichage des expressions avec ->GROB en minifont ; pour être sur de satisfaire à ces recommandations, je vous suggère de recopier cette liste et de taper STOF ensuite : { # 4359488299516101616d # 0d # 17600809763256d # 0d }. Le programme est censé chargé lui même ces réglages et restaurer à la fin les réglages habituels de l’utilisateur, mais on ne sait jamais.


Enfin, certains utilisateurs ont été déçus de voir que j'utilisais la commande TABVAR ( en particulier Eric Vialle qui n'est jamais très élogieux dans ses commentaires de progs de toute façon. Salut Eric ! ) ; Leur réaction est parfaitement compréhensible. Néanmoins, laissez-moi vous rappeler que mon programme serait terriblement lent si je faisais ca aussi moi-même. Ce programme est en effet 100% user RPL, et je ne passe pas ma vie a programmer. Enfin bon, personne ne vous oblige a utiliser mon prog ni personne ne vous oblige a penser que je maitrise la programmation ( ce qui est faux de toute façon ), donc TOUTES vos remarques sont les BIENVENUES ( évitez de m'insulter toutefois... ).


Puis-je demander une faveur a Eric ? Ne fais pas le test de mon prog dans ta page web si c pour le descendre ! ( Je rigole : je suis contre l'auto-censure )

II / Fonctions supportées :

Pour l’instant, toutes les fonctions supportées par le CAS semblent être supportées par mon prog. Mais le CAS ne supporte pas un certain  nombre de fonctions, même parmi des ‘faciles’. J’ai donc programme une routine qui peut le faire pour toute fonction dont il peut trouver les pôles, les zéros de la dérivée, a condition que ce ne soit pas une fonction trigo ( dans le cas d’une fonction trigo, le programme utilise TABVAR ).

Si vous trouvez des fonctions qui produisent des erreurs, je vous serai reconnaissant de me le dire afin que je puisse corriger. Attention néanmoins, je n’inclus pas comme erreur une fonction pour laquelle le programme dit qu’il ne peut pas trouver. C’est à dire que si le programme, par exemple, affiche qu’il n’a pas trouvé de valeur annulant f alors qu’il y en a, ce n’est pour moi pas une erreur ( le CAS ne peut pas tout trouver ), alors qu’un arrêt intempestif de la machine, accompagné d’un petit bruit désagréable ;-) est considéré comme un bug. Regardez dans l’historique pour voir quelles sont les fonctions nouvellement supportées. Le but étant bien sur de faire en sorte que les modifications que j’apporte s’appliquent au plus grand nombre possible de fonctions, sinon le programme pourrait évoluer indéfiniment, avec une taille qui prendrait des dimensions astronomiques. ( direction asymptotique verticale ! )

Il existe des fonctions pour lesquelles la recherche des zéros de la deuxième dérivée fait bugger le CAS, et oblige à rebooter la machine ( ON-C ). J’ai communiqué cette information à M Parisse, et j’espère qu’il trouvera une solution très rapidement. ( devrait être fixe dans la version 1.6 néanmoins )


Il est donc bien évident que vous trouverez sans difficulté des tas de fonctions que la machine pourra à peine tracer, et encore moins étudier. Je vous demande juste de ne pas insister pour que je fasse en sorte que mon prog prenne en compte des fonctions rocambolesques qui seraient étudiées en une heure avec des piles neuves… !

Type de fonctions supportées  ( je ne donne plus le temps de calcul : ça me fait déprimer ) :
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et bien d’autres, que je vous propose de trouver vous mêmes…

Si vous ne donnez pas d’argument au programme, ou si vous donnez un mauvais argument, le prog vous redirigera sur EQW. Si alors vous pressez ON, il s’arrêtera et reviendra dans HOME. Si vous pressez ENTER sans rien changer, il s’arrêtera de même. Si vous appuyez sur ENTER après avoir modifier l’expression, il se lancera automatiquement.

III / Informations données par le programme :

Le programme affiche le résultat directement dans SCROLL, en donnant les informations dans cet ordre : ( Il y a un petit problème depuis l’apparition de la rom 1.19.1 : le scrolling commence en bas : il faut appuyer sur [ShiftDroit] [FlècheHaut] )

a) F(x)=INPUT

en pretty print

b) Ensemble de définition de la fonction :

ex : ]-oo ;-1[u]1 ;+oo[. Si le programme ne parvient pas à déterminer la limite à une borne du domaine, il la considérera comme exclue.

De plus, si la fonction comporte un TAN, ou une fonction trigo dans un dénominateur, les points à retirer du domaine le seront ainsi :

Domaine-{ cette liste contient les points périodiques qu’il faut retirer du domaine, k étant un entier }

c) Parité de la fonction

Pendant la recherche de parité, le calculateur peut demander à passer en mode complexe. Voius devez refuser.

d) Périodicité de la fonction

La périodicité peut ne pas être une fonction linéaire de k, k étant entier relatif. Si le programme demande à supprimer les variables courantes, acceptez.

e) Dérivée de la fonction

En pretty print

f) Domaine de dérivabilité de la fonction

Même remarque qu’au b). 

g) Asymptotes

Le programme peut renvoyer de boîtes de dialogue du genre ‘bounded var error’ ; vous devez appuyer sur OK. Et comme d’habitude, si le programme demande à passer en mode complexe, refusez.

g) Points d’inflexion
Répondez non si le programme demande à passer en mode complexe. La recherche peut être très longue, car la commande ZEROS peut prendre beaucoup de temps avant de trouver des solutions, et elle peut même mettre beaucoup de temps à n’en pas trouver. De plus, les solutions trouvées peuvent être très compliquées, et les différents tests qu’elles subissent peuvent devenir assez longs.

Le programme donne les points d’inflexion : pas seulement les abscisses des points. C’est à dire que dans le cas de points d’inflexions revenant périodiquement, je pose k=0, et je calcule la valeur de f(x). Ainsi, la valeur de f(x) sera exacte de manière générale pour des fonctions périodiques, et sera vraie pour k=0 dans le cas de fonctions admettant un points dinflexion périodique mais n’étant pas elle même périodiques ( ex : x+COS(x) ). Ce problème ne se pose pas pour des fonctions dont les points d’inflexions ne font pas intervenir le paramètre k.

h) Table de variation de la fonction 

Si quelqu’un connaît un moyen efficace et rapide pour tracer de vrais tableaux de variations, je veux bien qu’il me contacte…

i) Solutions de f(x)=0

En pretty print. La recherche effectue en particulier une série de tests sur les solutions pour vérifier qu'elles sont bien réelles et qu'elles appartiennent bien au domaine de la fonction. ( Et oui, a ceux que ça fait sourire, sachez que la hp peut retourner sans sourciller des zéros pour lequel l'input n'est même pas défini, ou retourner des solutions contenant des ASIN(2) en mode réel... )

j) Graphe de f

Le programme trace aussi les asymptotes non périodiques.

Vous allez devoir attendre un peu après le tracé de la fonction car c’est le moment ou le programme assemble les différents grobs et purge les variables avant de scroller le résultat. Donc soyez patients et n’appuyez pas sur ON.
                

A propos de la table de variation :


La table est donnée par la commande TABVAR. ( Je modifie juste un peu le résultat ).

Toutes les valeurs contenant EXP(quelque chose) sont données sous la forme equelquechose

Voici comment comprendre la table : la première ligne donne les valeurs de x changeant le signe de f’, et le signe de f’ entre ces valeurs. Le second donne la variation de f entre ces valeurs, et la valeur de f(x) pour ces valeurs. Voici une table issue de la fonction LN(x²-2)
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Ici, la table est trop grande pour être visible sur un seul écran, j’ai du faire un couper coller.

Pour une fonction périodique, les variations sont données pour une seule période, et en dehors de cette période, on a un point d’interrogation ‘?’.

Et voilà le résultat, gâché par la faiblesse de l’écran LCD
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Non, vous ne rêvez pas, c’est bien une hp49 qui a fait ça. (photo prise avec la version 1.2 ). J’ai fait des copier coller pour arriver à ce résultat : sur la hp, il faut scroller. Les esprits chagrins diront que c'est pas un vrai tableau de variation. J'invite ces mêmes esprits chagrins a m'envoyer leurs programmes qui me permettront de tracer ce tableau ( qui doivent prendre en compte les intervalles non définis, les fonctions périodiques et autres monstruosités des mathématiques ) ! ( je suis tout a fait sérieux quand je dis ça : j'en ai assez de recevoir des mails de gens qui me disent ça sans même penser le temps que ça peut prendre de programmer un truc comme ça, ou sans penser que si j'avais gardé ce prog pour moi, il l'aurait pas sur leur caltoche ou sans penser qu’au lieu de me le faire remarquer ils pourraient essayer de le programmer eux-mêmes )

Je développe en ce moment une routine qui pourra peut être le faire mais je rencontre beaucoup de problèmes.

IV / Projets en cours pour améliorer le programme :

Du plus presse au moins pressé

1) Corriger tous les bugs actuels ( ça prendra des années. )

2) Corriger la doc anglaise ( elle est bourrée de fautes de grammaire )

3) Barre d’avancement pendant le calcul

4) Véritable tableau de variation

5) Sys RPL

Je ne promets pas la réalisation de tous ces projets, mais je promets d’essayer.

( V2.4.0
Tableau de variation graphique

Sur la HP48 il existait un programme "Etude" qui savait faire les vrais tableaux de variation, je trouvais que c'était dommage de ne pas pouvoir faire la même chose avec une HP49/50… C'est maintenant chose faite ;-)

Contactez moi au besoin pour des améliorations complémentaires…

Liste des fonctions testées :
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V / Bugs


1 / Bugs du programme lui-même :

Celui-ci est dur : pour les fonctions dont une borne non infinie du domaine devrait être ouverte, et dont la limite quand x tend vers cette borne est finie, le domaine retourné inclus cette valeur de x. En fait, le programme renvoie le domaine de la fonction prolongée par continuité. Il va falloir que le programme test pour chaque sous expression contenue dans f si une au moins tant vers un infini, mais ça pourrait bien ralentir méchamment le programme…

Il devrait y en avoir beaucoup d’autres, la chasse est ouverte si il y a des amateurs.

2 / Bugs probablement dus au CAS ( à l’avance, je prie M Parisse de m’excuser si cas bugs ne sont pas, en fait, dus au cas : ma connaissance de la hp reste très limitée… ) :

Celui ci n’est pas très méchant, mais c’est un bug tout de même : pour la fonction v/(ABS(x)), le prog donne comme domain ]-oo ;0]u[0 ;+oo[ ; ceci est du à ce que je pense être un bug de DOMAIN : DOMAIN retourne pour cette fonction : { -oo + 0 + +oo}, ce qui me semble étrange.

La recherche des points d’inflexions d’une fonction ‘moche’ peut parfois occuper la hp longtemps, et j’ai même eu un redémarrage à chaud avec : (LN(x)-1)-1 ; c’est pas très grave ( pas de perte de fichiers ), mais c’est emmerdant quand on poirote depuis 2 minutes pour avoir les résultats de l'étude…

Si le CAS demande de switcher en mode complexe, vous devez toujours refuser ( il y a une structure de court circuitage des erreurs ), car cela pourrait entraîner des conflits dans la suite du programme ; Et si le CAS demande de purger les variables en cours ( en général, cela se produit dans la recherche de périodicité ), vous devez accepter.

VI / Remerciements

Je remercie l’ACO pour la hp49, et je remercie spécialement Mr Parisse pour son CAS et ses réponses instructives à mes mails. Je remercie l’ACO très particulièrement pour sa grande disponibilité.

Je remercie Fabian Keller pour m’avoir fait remarquer que la version 1.1 ne fonctionnait pas sans la librairie de M Parisse… Sans lui, mon programme n’aurait peut-être jamais été utilisé par aucun hpiste du monde entier !

Et enfin, je remercie David Haguenauer, grâce au quel le domaine est désormais donné en pretty print ( il ne sait peut être pas que le programme qu’il m’a donné pour assembler deux images horizontalement me sert à ça ! ). Franchement, ça a été long à débugger, mais je trouve que ça en vaut la peine. ( Et vous, qu'en pensez-vous ? ).

Je remercie aussi ;-) Eric Vialle pour m'avoir envoyer un mail qui m'a fait remarquer que j'utilisais la commande TABVAR. Merci Eric, sans toi, je l'aurais jamais remarquer. ( ATTENTION : J'ai rien contre Eric : ce type est sûrement un mec très bien !! ). Non sérieusement : au moins, lui, il m'a écrit a propos du programme, et je ne désespère pas de voir un essai de mon programme sur son site ou sur planetHP. Merci aussi a tous ceux qui voudraient m'écrire mais qui ont un peu la flemme.

Eric Vialle doit être content, car je n’utilise TABVAR que pour les fonctions trigonométriques désormais ( le programme est pourtant plus rapide ! )

Merci aussi à Koda qui m’a proposé son aide pour optimiser le programme. J’espère pouvoir gagner jusqu'à 20% de place mémoire et 15% de vitesse d’exécution.

VII / Historique

Les changements écrits en italique sont ceux, importants, qui correspondent à des changement modifiant les capacités du programmes.

1.0
version officielle

première version, beaucoup de bugs…

1.1
version officielle
1) Support correct de racine de x
2) Support des points d’inflexion
3) Support des pôles dans les domaines de définitions ( c’est la moindre des choses )
4) Le programme est un code, non éditable. Si vous désirez avoir accès au code, il faut me le demander directement, ou plus simplement utiliser le source.
1.2
version officielle



1) support de TAN(x)
2) les points d’inflexions sont désormais nécessairement dans le domaine de f sauf les points d’inflexion périodiques, pour les quels il faudrait que je détermine les valeurs de k, mais il faut pas rêver )
3) le programme est plus rapide pour des fonctions qui ne comportent pas de dénominateur ou de TAN, car j’ai améliorer la recherche de pôles : elle n’a pas lieu si la fonction n’a pas de dénominateur ni de TAN



4) Le programme est disponible en compressé ou en pas compressé, et en anglais ou en français.



5) le programme remplace automatiquement e1 par e



6) le programme supporte les fonctions ayant une fonctions trigo dans un dénominateur
7) Les points retournés comme étant points d’inflexion ne sont plus tous les points annulant la dérivée seconde, mais seulement 
les points lui faisant changer de signe


8) j’ai réécrit des sous-routines pour aller ‘plus vite’

9) les listes retournées par le programme pour les points d’inflexion ou les zéros de la fonction ne comptent plus d’éléments répétés

10) le programme n’utilise plus la librairie de Mr Parisse, et en particulier la fonction EXP2POW ce qui avait déconcerté un utilisateur ( Fabien Keller ) qui ne comprenaient pas pourquoi le prog ne marchait pas. J’ai mis du temps à comprendre ;-), mais j’ai trouvé pourquoi le prog disait « XLIB error »…, et maintenant, ça devrait marcher

11) Un sacré paquet de petits bugs résolus ( ex : parité signalée alors que la fonction ne possède pas de domaine centré sur zéro etc… )



12) Support des asymptotes



13) La doc est plus complète et est désormais disponible en Français et en Anglais

1.3
version officielle


1) Le bug d’affichage du tableau de variation est corrigé

2) La commande DOMAIN retourne un mauvais résultat pour des fonctions du type v/COS(x), avec en particulier des valeurs isolées dans le domaine pour les quelles la fonction n‘est pas définie, ce qui conduisait mon programme à bugger. Je l’ai corrigé, mais je trouve ça embêtant d’avoir à ralentir mon prog à cause d’un bug de la rom.
1.4
version officielle
1) Correction d’un bug pas très ennuyeux : Si le programme de recherche des poles trouve un dénominateur contenant des fonctions trigo, il recherche les zeros de ce dénominateur à part. Il les reporte ensuite après le domaine, puisque ce sont a priori des valeurs contenant une constante k, et je ne peux donc pas les inclure dans le domaine directement. Mais si une valeur ne 
contenant pas de constante k se trouvait annuler aussi ce dénominateur, elle était aussi incluse dans cette liste. J’ai trouvé que c’était pas joli, et ce genre de points est désormais correctement retiré du domaine ‘principal’ ( testez avec la fonction 1/(x*COS(x)), qui n’est pas défini en 0, pour mieux comprendre ).

2) Les recherches de pôles et de TAN sont désormais un peu plus rapides, en particulier pour les fonctions assez complexes qui ne présentent que peu de dénominateurs : Avant, le programme décomposait chaque sous partie au maximum avec OBJ->, maintenant, il arrête de décomposer dès qu’il n’y a plus de dénominateur dans la sous-expression.

3) Les exponentielles dans les asymptotes et dans les domaines sont aussi données sous la forme : equellquechose, et les EXP(a*LN(b)) sont données sous la forme ba dans les domaine et les asymptotes, ce qui n’était pas le cas ( je trouve ça plus joli, et plus exact dans le cas de valeurs numériques )

4) La recherche du domaine de la dérivée est désormais plus rapide ( que ce qu’elle devrait être ) car le prog ne calcule ni ne factorise plus trois la dérivé, ce qui causait un ralentissement énorme pour de grosses fonctions…


5) Le programme supporte désormais les asymptotes périodiques ( ex 1/COS(x) admet une asymptote verticale à intervalles réguliers ), mais ne les trace pas
6) DOMAIN ne produit plus de bug pour des fonctions possédant un un exposant contenant la variable x. ( La fonction est évaluée avant, et la hp transforme automatiquement les exposants en exponentielles )
7) L‘étude peut ne rien retourner si la fonction n’est pas supportée par le CAS. Avant, le programme s’arrêtait en buggant. ( 
exemple de ‘bug’ : DOMAIN considère EXP(1) comme une constante ) ; j’essaierais si possible de faire une version qui remplacera complètement DOMAIN et TABVAR.



8) Domaines en pretty print ( essayez avec LN(x²-2), (x-v/(2))/(x-v/(3)) : c’est assez joli ! )

9) Asymptotes horizontales données en pretty print sur la même ligne que « asymptote horizontale ( en + ou – oo ) d’équation : »


10) beaucoup de bugs mineurs corrigés !


11) Le programme charge lui-même les réglages dont il a besoin, et restaure ceux de l’utilisateur en fin de recherche

1.5
beta version
1) Passage en variables locales d’ou un gain de puissance et de vitesse ( l’étude de la fonction est jusqu’à deux fois plus rapide ! )

2) Et comme d’habitude : beaucoup de bugs fixés

3) le code source est inclus dans le package

4) le programme est désormais soumis à une batterie de tests ( 25 fonctions ) avant sa release pour un débuggage plus poussé. Toutes les fonctions qui ne fonctionnent pas avec une version sont inclues dans ce test pour le test de la version suivante.

5) Le programme ne plante plus pour les fonctions qui ne sont jamais définies sur un intervalle contenant au moins deux points, comme par exemple v/(x)+v/(-x), qui n’est définie qu’en zéro.


1.5.1
version officielle



1) la version 1.51 est la version 1.5 correctement uploadee a hpcalc.org

1.6
beta version


1) Les dernières variables globales que je pouvais passer en locales le sont désormais ( 2 variables... )

2) les entiers ont été remplaces par des réels lorsque c'était possible pour gagner de la vitesse ( le résultat de ces modifications est un gain de vitesse de 30 %  environ en général.

3) Le domaine de la dérivée n'est plus celui ou la fonction dérivée est définie mais celui ou la fonction est dérivable, et ce sans perte de temps. ( en fait, on gagne a peu prés de 0,1 a 1 s selon les fonctions... )



4) Enormément de sous routines réécrites, d'ou le gain de vitesse décrit ci dessus.

5) Recherche de zéros complètement réécrite pour corriger un bug, elle est parfois 50% plus rapide ! ( et a priori jamais plus lente )

6) De même, la recherche des points d'inflexions a été réécrite sur le même algorithme, d'ou un gain de vitesse conséquent



7) Le programme est un peu plus petit

8) Désormais, plus de points non réels ne pourront être retires de l'ensemble de définition. C'est a dire que les points du type ASIN(2)+2kPI n'étaient jusque la pas considères comme complexes alors qu'ils le sont.



9) La recherche d'asymptote est corrigée en conséquence

10) Plus de versions compressée a cause du bug de ralentissement ni de version en français a cause d'une épidémie de flémingite



1.6.1
beta version
1) De très légers changements du code qui aboutissent a une accélération ridicule ( mais accélération néanmoins ) de l'étude



1.6.2
version officielle
1) Si la fonction n'est définie sur aucun intervalle contenant plus d'un point, il n'y a plus de 'recherche' d'ensemble de dérivabilité, et la réponse est immédiatement qu'il n'y en a pas. ( On perd l'accélération ridicule pour les autres fonctions )

2.0
version officielle
1) affichage de la fonction étudiée en pretty print pendant l’étude ( aucune utilité, mais c assez joli, et ca prend au pire une demi seconde )

2) Comme précédemment dit, le programme peut désormais trouver beaucoup plus de tableau de variations

3) Incroyable mais vrai : aucun bug n’a été trouvé pour l’instant sur cette version ( pas de nouveau bugs ), donc pas de fix !


2.1
beta version
1) quelques très légers optimisations : j’essaye d’utiliser le moins possible de TAIL et de HEAD et de REVLIST et de privilégier SIZE et SUB… De plus, une sous routine que j’utilise beaucoup est passée en variable locale : on économise un demi ko.


2) plus d’affichage d’exponentielles dans la ligne de la dérivée du tableau  de variation ( uniquement fonctions non supportées par TABVAR ) : on affiche des e^

3) idem dans asymptotes ( ca marchait pas pour EXP(1) )

2.1.1
beta version
1) Fix d’un bug dans les variations des fonctions dont le domaine n’est pas centre sur zéro ( uniquement fonctions non supportées par TABVAR )

2) fix de deux petits bugs dans la routine remplaçant TABVAR : > ne marche pas pour de gros input sans demander a passer en mode numérique donc on fait un ->NUM avant maintenant, de plus la précision numerique du hp49 étant limitée, les sens de variations peuvent être complètement faux dans certains cas : c’est fixe maintenant



2.1.2
beta version
1) Un bug fixe ( toujours les changements de modes intempestifs qui aboutissent a des erreurs puisqu’on doit refuser… ), maintenant on devrait pouvoir refuser sans risques que le programme ne bugue



2.1.3
beta version

1) remplacement de OBJ-> en LIST-> lorsque cela est possible -> même taille mais un tout petit peu plus rapide ( 1 centième de seconde par appel de cette fonction… )

2) Une autre routine souvent utilisée a été placée en début de programme et le resultat place dans une variable locale ( donc réutilisable… )

3) Les noms de variables ont été raccourci, d’ou un gain de place assez conséquent ( on descend a un peu plus de 17100 octets )

4) Les deux routines les plus utilisées lors du ‘tracage’ des domaines ( dix appels a elles deux ) ont été placées en deux variables locales -> on gagne encore de la place et on passe a moins de 16500 octets !


2.2
version officielle
1) Le programme de remplacement de TABVAR est maintenant utilisée par défaut car elle est plus rapide que TABVAR. TABVAR est seulement utilisée pour les fonctions incluant une fonction trigonométrique, donc le programme est un peu plus rapide ( entre 1 et 20 seconde d’après ce que j’ai vu )

2) quelques tous petits bugs débiles fixes


2.3
version officielle
1) pas mal de place gagnée et des modifications de beaucoup algorithmes -> programme beaucoup plus petit ( presque 5000 octets ) et plus rapide

2) Les asymptotes verticales sont enfin tracées a leur vraie place, et non pas un pixel a gauche de leur place…

3) Quelques bugs débiles corriges, dus avant tout a des fautes de frappes dans le programme


2.3.1
version officielle


1) encore de la place de gagnée

2) plusieurs bugs stupides corriges : entre autres : dans les variations, on avait souvent ? en plus ou moins l’infini. Désormais, le programme appelle la commande LIMIT à ces endroits ce qui permet d’avoir un tableau de variation plus exact.


2.3.2
version officielle et dernière version
1) J’ai oublie de changer quelques petites choses à la dernière release, ce qui conduisait à des bugs débiles ( il y a des bugs pas débiles ? )

2) A nouveau de la place de gagnée


2.4.0
version
1) Remplacement du tableau de variation initiale en forme de liste sous la forme graphique.


2.4.1
version
1) Prise en compte de la langue française et anglais à défaut du français.

VIII / Autres programmes

Domaine49 : 
Programme qui retourne pour une fonction son ensemble de définition. ( Amélioré conjointement à fx. )

CoeffBino49 : 
Pour un entier n, donne les coefficients du développement de (a+b)n, ou le tableau de Pascal pour ce rang

TruthTable49 : 
Retourne la table de vérité d’une expression logique.



Input :
level 1 : liste d’expressions logique




level 2 : liste de variables utilisées dans les expressions



Output : aucun ( résultat directement affiché grâce à la commande SCROLL )



Je pense en ce moment a la possibilité de créer un solveur pour ce genre d'expression : c'est 

relativement simple des lors qu'on a les tables de vérités. Si quelqu'un en a besoin ou si 


quelqu'un veut m'aider, il peut me contacter.

PrettyChem 49 :
Input : un chaîne de caractère représentant une équation bilan ou la formule d'un compose, ou 

une demi équation



Output : Scrolling de la même équation en prettyprint.



Grace a des programmeurs du forum comp.sys.hp48, ce prog a été porté en sysRPL et en ASM. 

Sa vitesse  d'exécution le rend donc utilisable. Merci a eux tous. Grâce a l'étude du source en 

sys RPL, je vais pouvoir apprendre comment ça marche et porter tous mes petits progs en 

sysRPL ( pas fx : il y a trop de bugs et ça ferait tout le temps des TTRM ! )

Vous pouvez tous les télécharger à hpcalc.

Si vous êtes nouveau dans le monde hp, voici quelques très bonnes adresses que je vous recommande :

le principal forum hp, planetHP, HP-sources, le site de hp.

contactez moi ici si vous avez aimé ce prog, ou si vous n’avez pas aimé, ou tout simplement si vous l’utilisez : ça fait toujours plaisir. Comment le trouvez-vous par rapport au programmes équivalents sur TI ? ( ne comparez pas la vitesse car je sais d’avance que je perds à ce chapitre : vitesse du processeur et qualité de la programmation oblige… Comparez plutôt au niveau du nombre de type de fonctions supportées ! )

Enfin bon, ne m’en demandez pas trop, car l’année prochaine, je fais une sup, et je n’aurais donc pas le temps de programmer… D’ailleurs, si il y a parmi vous d'anciens taupins qui ont conservé des programmes qui leur ont été utiles en sup, je veux bien qu’ils me les envoient !

Si quelqu'un désire participer au développement de ce programme, il n'a qu'a me contacter. En fait, ce qui serait bien, ce serait que de vrais programmeurs ( pas comme moi ) reprennent le projet en main pour l'optimiser un minimum ( j'estime que il doit être possible de multiplier la vitesse par 2 et la taille par 0.5 si on optimise un minimum... ). Le programme deviendrait alors vraiment utilisable et pourrait devenir un must-have pour tous les lycéens hp-istes, vu que c'est le seul du genre.

� EMBED PBrush  ���
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