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Descripción 
HP PRIME TORA es un programa para solucionar ejercicios de Programación Lineal con el 
método simplex (variantes de Restricciones ≤,Gran M, Dos Fases, Dual Simplex) y el método 
Gráfico. 

 

Instalación: 
Con la calculadora conectada o con el emulador abierto, se puede arrastrar al Kit de 
conectividad HP la carpeta HPPrime TORA.hpappdir: 

 
 

 

Utilización del programa: 
Una vez instalado el programa como aplicación aparecerá en la Biblioteca de Aplicaciones  
desde donde se puede abrir presionando sobre él o seleccionándolo y dando Enter: 



 
Nota: si aparece algo como: 

 

Entonces hay que compilar nuevamente el programa: Para esto hay que presionar  + 

 y seleccionar el programa de la Aplicación: 

 
Después de eso, seleccionar Editar, Compr y OK: 



  

Finalmente, presionar OK ,  
 
Luego aparecerá una pantalla de bienvenida: 

  
Esta pantalla se puede saltar presionando Enter o Esc 
Luego aparece el menú principal: 

 
En esta pantalla se debe seleccionar el primer botón del Menu (PL) y preguntará si se desea  
Introducir un Nuevo Problema o Seleccionar una variable almacenada. 
Introducir Un Nuevo Problema: 



Con esta opción se debe escribir todos los datos del problema (posteriormente preguntará si 
desea guardar esos datos en una variable), por ejemplo: 
 
Si se desea solucionar el ejemplo del libro Investigación de Operaciones (Taha), modelo de 
Reddy Mikks: 

 
 
Se debe escribir: (las restricciones de no negatividad van implícitas, por eso se escribe 4 
restricciones): 

 
Luego de dar OK, solicitará la Función Objetivo (Maximizar 𝑧 = 5𝑥1 + 4𝑥2), la cual debe 
escribirse como una matriz: 

 
Luego de dar OK preguntará por la primera restricción: 6𝑥1 + 4𝑥2 ≤ 24   (1), la cual también 
debe escribirse en el lado izquierdo de la desigualdad en forma matricial: 



 
Luego se debe hacer lo mismo con las siguientes restricciones: 

(𝑥1 + 2𝑥2 ≤ 6) 

(−𝑥1 + 𝑥2 ≤ 1) 



(𝑥2 ≤ 2) 
 
Luego preguntará si deseamos guardar los datos. Si seleccionamos Sí, va a solicitar un nombre 
de variable, la cual se puede seleccionar en caso de que queramos resolver el mismo ejercicio 
por otro método (como el método Gráfico): 

 
El nombre de la variable debe cumplir las reglas de nombres de variables de la HP Prime, de 
lo contrario, no guardará nada. 
 
Luego preguntará el método a seleccionar: 

 
 



En este caso, como todas las restricciones son ≤, se puede usar el primer método (Todas 
restricciones <=) y el método Gráfico (ya que son dos variables: x1 y x2) 
Todas las restricciones <=: 
El lado derecho de todas las desigualdades debe ser positivo. Aparecerá la primera tabla 
Simplex: 

 
La variable que entra para la siguiente iteración se resaltará con líneas en color verde y la 
variable que sale, se resaltará en color rojo. En la parte superior de la tabla mostrará el método 
seleccionado, el número de la iteración y el nombre del problema. En la parte inferior aparecerá 
la variable de entra y la que sale. 
Se debe presionar Esc o Enter para continuar a la siguiente tabla o iteración. 

(tabla 2) 



 
Como se seleccionó dos decimales de visualización los resultados se muestran de esa forma. 
Al final, muestra un resumen: 

 
 
En caso de haber seleccionado que muestre los datos como fracción quedarían como:

 
 



 
 
Variables Almacenadas: 
 
En caso de seleccionar una variable almacenada aparecerán varias ya cargadas: 

 
La variable datos0 y ReddyMikks contienen la misma información. 
La variable datos1 contiene el ejemplo 3.4-1 del Libro de Investigación de Operaciones (Taha). 
 
Método de la Gran M: 

 



  

  

  
 

 

 

 

 

 



  

  

       
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
Método de Doble Fase: 

 

  

  



 
 

Método Dual Simplex: 

 

  



 
 

Método Gráfico: 
En este método se visualiza la región factible de un modelo de programación lineal con dos 
incógnitas (x,y ó x1, x2). 
Seleccionando el mismo ejemplo de Reddy Mikks: 

  
Aparacerá una pantalla de cálculo (puede ser demorado en la calculadora real, pero en el 
emulador es un poco más rápido. Posiblemente se corrija en futuras versiones): 

 
Después mostrará en cada vértice de la región factible cómo cambia la solución de la función objetivo: 

 



 

 

  

 
Es posible que la pantalla final no muestre una solución óptima, por ejemplo, cuando es un 
área no acotada o no exista solución, por eso se debe comprobar con los otros métodos. 
 
Advertencia: 
Todavía pueden haber algunos errores, ya que mi calculadora la tengo desde el 3 de Mayo de 
2023 y este es mi primer programa para la HP Prime, también pueden haber errores de 
redondeo acumulativos debido a la precisión de la calculadora. 
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Responsabilidad 
No me responsabilizo de los posibles daños que este programa pueda causar a nivel de datos 
ni a nivel físico en su calculadora. 
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Versiones: 
1.0 Primera versión del programa (28 junio de 2023). 
1.2 (29/08/2023): 

 Se usa ahora un archivo de aplicación (Config.txt) para almacenar la configuración del 
programa (como el número máximo de iteraciones, etc). 

 Se usa ahora un MSGBOX personalizado creado con GROBs: 

 
 Se puede ahora usar el touch panel en la tablas simplex: 

 

 Nuevo Cuadro de diálogo de configuración:  

 Mejora el método gráfico al mostrar cuadtrícula: 

mailto:carnace@gmail.com


 
1.3 (02/10/2023):  

 Se mejora la visualización en Modo Oscuro:  

 
En el método gráfico ahora se muestra el valor objetivo en un círculo rojo. Además que se 
numeran las restricciones: 

  
1.4 (31/01/2025) 

 Pruebas lexicográficas fueron adicionadas (Prawda Juan, Métodos y Modelos de 
Investagación de Operaciones. Vol 1. Métodos determinísticos. México: Limusa. 2004. 
p. 122-126) 11/08/2024 

 
 



Limitaciones: 
●Pueden haber errores de redondeo. 
●En el método de la Gran M se pueden tener resultados confusos al seleccionar un “M grande 
no adecuado”, por eso no se utiliza demasiado este método en computadores y en su lugar se 
suele usar el de Dos Fases. 
●Este programa es netamente académico, por lo que no es un programa comercial para ser 
distribuido con algún pago. Este programa es gratuito. 
●Espero revisar los bugs y ampliar las capacidades del programa con otras características. 
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